




 

 

  Профессиональный  

стандарт 17.071 

Код компетенции 

1 Знать:   основы аэронавигации, аэродинамики, метеоро-

логии в объеме, необходимом для выполнения безопас-

ного полета беспилотного воздушного судна;   летно-тех-

нические характеристики беспилотной авиационной си-

стемы и влияние на них эксплуатационных факторов;  по-

рядок проведения предполетной подготовки беспилот-

ной авиационной системы и ее элементов;  порядок дей-

ствий экипажа при нештатных и аварийных ситуациях; 

порядок действий экипажа при проведении поисковых 

работ в случае аварийной посадки беспилотного воздуш-

ного судна С; технологию выполнения авиационных ра-

бот, характеристики используемых веществ и оборудова-

ния; порядок проведения послеполетных работ;   

Уметь: осуществлять запуск беспилотного воздушного 

судна; осуществлять дистанционное пилотирование и 

(или) контроль параметров полета одного беспилотного 

воздушного судна;   анализировать метеорологическую, 

орнитологическую и аэронавигационную обстановку; 

оценивать техническое состояние и готовность к исполь-

зованию беспилотных авиационных систем; распозна-

вать и контролировать факторы угроз и ошибок при вы-

полнении полетов; принимать меры по обеспечению без-

опасного выполнения полета беспилотного воздушного 

судна; принимать меры по недопущению посторонних 

лиц к беспилотной авиационной системе; выполнять по-

слеполетные работы 

ПК-1 

 

 

1.4. Категория обучающихся 

Программа повышения квалификации предназначена для специалистов в области эксплуатации 

авиационных систем, имеющих высшее профессиональное образование, а также лиц, получаю-

щих высшее образование по данному профилю старше 18-ти лет. 

 

 

1.5. Форма обучения 

Очная. 

Программа может быть реализована в сетевой форме. 

 

 

1.6. Объем программы 

16 академических часов. 

 

 

17. Режим обучения 

3 дня. 

 

 



 

2. Содержание программы 

 

2.1. Учебный (тематический) план 

Учебный (тематический) план программы представлен в таблице 4. 

Таблица 4 

№ Наименование 

разделов (модулей) и тем 

Всего, 

час. 

Лекции Практич. 

занятие 

Самост. 

работа 

Форма  

контроля 

1 Архитектура FPV оборудования 5 4 - 1 письменный 

опрос 

2 Физика FPV процессов и про-

странственная ориентация 

5 - 4 1 письменный 

опрос 

3 Настройка наземного оборудова-

ния, предполетная подготовка 

5 4 - 1 письменный 

опрос 

4 Итоговая аттестация 1 - 1 - зачет в 

форме теста 

5 Итого: 16 8 5 3 - 

 

2.2. Учебная программа 

Содержание учебной программы приведено в таблице 5. 

Таблица 5 

№ Наименование тем Содержание обучения, наименование и тематика практи-

ческих занятий (семинаров), самостоятельной работы 

Объем, 

ак.час. 

1 Архитектура FPV 

оборудования 

 

Лекция 

Размеры и разновидности FPV дронов 

Составные части FPVсистемы 

Наземное оборудование для FPV системы 

Анатомия конечного устройства. 

Самостоятельная работа 

Знакомство с ПО «Lift OFF» 

Подключение пульта и шлема 

Выбор конечного устройства (дрона) 

4 

 

 

 

 

1 

2 Физика FPV процес-

сов  

и пространственная 

ориентация 

 

Практическое занятие 

Знакомство с навыками пилотирования 

Обучение хвату и щипку 

Обучение взлету и навыку горизонтального полета  

Самостоятельная работа 

Взлет, полет по прямой, посадка 

Посадка на выбранную точку 

4 

 

 

 

1 

3 Настройка наземного 

оборудования, пред-

полетная подготовка 

Лекция 

Настройка и конфигурация шлема, пункты меню  

Настройка пульта 

Bind (сопряжение) оборудования к конечному устрой-

ству (дрону) 

Особенности полета в разных погодных условиях 

Самостоятельная работа 

Bind и настройка наземного оборудования к конечному 

устройству (дрону) 

4 

 

 

 

 

 

1 

4 Итоговая аттестация Выполнение итогового теста 1 

5 Итого:  16 



 

3. Формы аттестации и оценочные материалы 

 

3.1. Формы аттестации 

Итоговая аттестация по программе является обязательной. 

Форма итоговой аттестации: зачет. 

Критерии оценивания: выполнение / не выполнение итогового теста. 

 

Оценивание 

Таблица 6 

Критерий Соответствует Не соответствует 

выполнение / не выполнение итогового теста: 

- задание № 1 

- задание № 2 

- задание № 3 

- задание № 4 

- задание № 5 

- задание № 6 

- задание № 7 

- задание № 8 

- задание № 9 

- задание № 10 

 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

1 балл 

 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

0 баллов 

 

Оценивание проводится преподавателем на основе представленных критериев и шкалы оценки. 

Зачет выставляется обучающемуся, если по результатам оценивания он получает более 8 бал-

лов. 

 

 

3.2. Оценочные материалы 

Таблица 7 

Наименование модуля,  

разделов и тем 

Основные показатели 

оценки 

Формы  

и методы  

контроля и 

оценки 

Вес  

Задания, 

% 

Физика FPV процессов  

и пространственная ориентация 

ОПК-1, ОПК-6, ПК-1 Письменный 

опрос 
0 

Управление по шести степеням сво-

боды летательного аппарата 

ОПК-1, ОПК-6, ПК-1 Письменный 

опрос 
0 

Архитектура FPV оборудования ОПК-1, ОПК-6, ПК-1 Письменный 

опрос 
0 

Итоговая аттестация ОПК-1, ОПК-6, ПК-1 Тест  100 

 

 

Примеры заданий 

 

Теоретические вопросы 
 

1. Расскажите про размеры и разновидности FPV коптеров. 

2. Назовите степени свободы FPV коптера? Опишите их.  

3. Назовите и опишите известные вам режимы перемещения коптера в пространстве. 

4. Расскажите про составные части FPV системы. 

5. Расскажите или опишите процесс Bind (сопряжения) наземного оборудования с коптером. 



 

Практические задания 
 

1. Провести полную предполетную подготовку 

2. Произвести Bind (сопряжение) наземного оборудования с конечным устройством (дроном). 

3. Подключить оборудование к ПК и произвести плавный взлет, пролет по маршруту, осуще-

ствить плавную посадку на точке. 

4. Подключить оборудование к ПК и произвести плавный взлет, пролет по маршруту с разво-

ротом, плавная посадка на точке. 

5. Подобрать комплектующие для сборки fpv дрона на доступных площадках (5дюймов). 

 

Итоговая аттестация 
 

1. Нарисовать диаграммы направленности для разных антенн 

2. Подобрать комплектующие для сборки fpv дрона на доступных площадках (5дюймов). 

3. Провести полную предполетную подготовку, показать проверяющему весь процесс и объ-

яснить почему необходимо делать тот или иной этап. 

4. Произвести Bind (сопряжение) наземного оборудования с конечным устройством (дроном). 

5. Подключить оборудование к ПК и произвести плавный взлет, пролет по маршруту, плавную 

посадку на точке. 

 

4. Организационно-педагогические условия реализации программы 

 

4.1. Учебно-методическое обеспечение и информационное обеспечение программы 

 

4.1.1. Список литературы 

Не предусмотрен. 

 

4.1.2. Ресурсы информационно-телекоммуникационной сети «Интернет» 

https://github.com/betaflight – репозиторий открытого программного обеспечения для полетных 

контроллеров 

https://github.com/inavFlight – репозиторий открытого программного обеспечения для автоном-

ных устройств 

https://github.com/naca/fprime – репозиторий программного обеспечения и оборудования откры-

той архитектуры для кубсатов и дронов для полета вне земли 

  

4.2. Описание материально-технической базы, необходимой для осуществления образова-

тельного процесса по программе 

Таблица 8 
Наименование  

специализирован-
ных аудиторий, 

кабинетов,  
лабораторий 

Вид  
занятий 

Наименование оборудования, программного 
обеспечения 

Аудитория Лекция 
Меловая/маркерная доска, проектор, компьютер для 

преподавателя 

- 
Самостоятель-

ная работа 

Слушателю необходимо наличие доступа в сеть Ин-

тернет, персональный компьютер 






